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Rexroth IndraMotion per la formatura del
metalli - Trasporto del materiale a costi van-
taggiosi per presse, perforatrici e cesoie

IndraMotion per[=Terma-
tura det metalh €7 siste-
ma a soluzione modulare
e scalabile per applicazio-
ni economicamente molto
vantaggiose, ad asse sin-
golo e multiplo,[=]strip-
velanti: Controlli prepro-
grammati, terminali com-
patti per gli ratert ed
azionamenti intelligenti
con un'ampia gamma di
motori rotativi e motori
lineari garantiscono la
massima produttivita e la
qualita del prodotto.

11 concetto di automazione perso-
nalizzata si basa sulle soluzioni di
sistema IndraMotion MLD ("drive-
based") ed IndraMotion MLC
("controller-based"). Con 1'estensio-
ne di funzioni tecnologiche integra-
te specifiche per l'applicazione, il
sistema viene realizzato per rispon-
dere esattamente alle esigenze delle
pitt moderne unita produttive. Per
la lavorazione di fogli di metallo,
plastica, carta o legno, la soluzione
¢ IndraMotion per la| = |natura del
metallo; gestisce tutti Twask di sin-
cronizzazione e posizionamento in
modo particolarmente efficiente.
Possiamo fornire IndraMotion per

la {QHBB& dei metalli nelle
seguentr=<rsioni, per poter cosi

soddisfare le piti svariate esigenze
dei vostri sistemi produttivi:

Systems and Solutions

IndraMolion
MLP

Woticn MLG E

and Logic

Corrtrals
and HMI

| D
mnd Mobars

IndraWorks

Indralogic
MTX

IndreContral

nelraDrive
Iredraliyvn

Applicazioni ad asse singolo con
IndraMotion MLD-S

* raddTizzatrici di alimentazione
i

* taghd = |rociato

* unitapdy-off

* raddrizzatrici

Applicazioni ad assi multipli con
IndraMotion MLD-M ed
IndraMotion MLC
+ strip-line
+ sistemi a cesoia volante
« sistemi di profilatura
+ presse perforatrici
(incl. cesoie computerizzate)

. &hme@em a zigzag

IndraMotion per la Hura dei metalli
€ la soluzione alta fe produttiva
dell'Automation House Rexroth per
realizzare un'automazione efficiente di
presse, cesoie e strip-line.
La nostra uniea Auto jon House riu-
nisce in sé tutto cio %jte bisogno
per implementare i va=—¥ progetti di
automazione: azionamenti, controller,
li engineering
i ser-friend-

I-yl Questa S

Zione inL_Fitiva_é basa-
ta sulla vasta esperienza di rioni
di Rexroth e vi mette a disposi e

tutta la liberta garantita dalla tecnologia
della moderna automazione, contraddi-
stinta da una buena programmazione,
intelligente ed orientata al futuro.
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La nostra esperienza, a vostro vantaggio

Rexroth vanta una esperienza specifi-

ca di oltre 50 anni nel settore della
tecnologia degli azionamenti e con-
mekall

Anche voi potrete trat==%vantaggio

trolli per la

della nostra competenza in campo
industriale grazie ad IndraMotion
per la formatura dei metalli, sia che
intendiate realizzare un'applicazione
standardizzata ad asse singolo o una

complessa applicazione ad assi multi-

pli.

IndraMotion per la bmaalﬁzi metalli
soluzione di sistema modu="% e scalabi-

le per un efficiente e perfetto trasporto
del materiale

IndraMotion per la

fei

metalli & caratterizzata da:

piattaforme di azionamento scala-
bili con motori estremamente
dinamici

strumenti di programmazione
standardizzati conformi alla nor-
mativa IEC 61131-3 e PLCopen
tecnologia della sicurezza integrata
negli azionamenti, certificata come
conforme alla norma

EN 954-1, categoria 3

engineering intuitivo che utilizza la
struttura software IndraWorks
facile implementazione delle fun-
zioni di processo

siﬁlizzazione esatta tra unitd
pressa ed unita di alimentazione
interfacce opzionali per la teeno-
logia e la comunicazione

funzioni di tecnologia operativa
quale base per soluzioni specifiche
pronte per l'uso per le diverse
applicazioni

facile integrazione di seluzioni di
asionament decentralizzali in
concetti di controllo esistenti o di
nuova ideazione|

bassi costi di assemblaggio ed
installazione, rapida messa in fun-
zione grazie a componenti €i
sistema coordinati e configurati
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Architettura dell'hardware scalabile
per la massima efficienza

Asse singolo
"Drive-based"

Ethernet

F

PROFIBUS 1
prenTrene B S5y

E Ethernet

HMI

SENIZ

LALID 'ﬂllllﬁ:nlllml

= T

| /10

=

Drives

IndraMotion MLD-S

Assi multipli
"Drive-based"

Ethernet

§

m
MLD

Ethernet

HMI

il ¢

=

—1 T Lo B TP
— Lio 1 lI::n:Itnwi

Iy

Drives

IndraMotion MLD-M

Assi multipli
"Controller-based"

Ethernet
‘ Cross Communication ‘
Bl ] ||:|:
(1111 |—— ||||
MLC HMI MLC Ml
wes PROFIBUS EAL
B It Y
9 [ Now
| on m
.I o - |

| iIi'B—:'

s

Drives

—0! '] 'I'lul'l':uu:llll il
all o jilif IIII
‘ il l||l
[ ]
Hydraullcs Pneumatlcs

IndraMotion MLC

Sistema di automazione eensistente per applicazioni ""drive-based" e "controller-based"

Standard di comunicazione aperti e standardizzati e piattaforma PLC conforme alla normativa IEC 61131-3

Bus di sistema SERCOS Il end-to-end @ontroller, azionamenti, dispositivi I/0 e di sicurezza

Struttura standardizzata di engineering IndraWorks per #

? logica, HMI ed azionamenti

Soluzioni di sistema "plug-and-play" e funzioni tecnologiche @aﬂehe per le applicazior@
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Facilita di progettazione
con le funzioni tecnologiche integrate

Le nostre librerie di funzioni pron-
te all'uso ed alle funzioni tecnolo-
giche predefinite consentono di
gestire applicazioni complesse su
larga scala con estrema facilita.
Potrete quindi utilizzare la struttu-
ra di progettazione IndraWorks
per aggiungere queste funzioni al
vostro programma applicativo e
velocizzare cosi la configurazione e
la parametrizzazione dell'intero
sistema.

Le funzioni firmware integrate B
sistema di azionamenti IndraD=¥%
consentono di realizzd = |ei comu—

ai task di formatura irnodo par-
ticolarmente veloce, ad esempio:

. p&eﬁli movimento elettronico
* spostainento @@(—5@&(@ pre-

definito
+ 5] =|a camme
. = | odometro

+ commutazione blocco parametri
+ modalita bleeee di posiziona-
mento

(fino a 64 set di posizione)

. tttore motore ridondante

+ genTiatore di assi portant vir-

tu

Rarroth Indralog:

I8 T

La rapida implementazione di
complessi task di automazione &
resa possibile da un'ampia gamma
di funzioni tecnologiche persona-

lizzate:

+ controllo sharpa
« taglio

L I N ..

. canne

+ diagmJsi preventiva
i g

i
il
®

- controlld
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Soluzioni ad asse singolo "plug-and-play"
per sistemi di reth €t alimentaziondston
IndraMotion MLD-S

Basato su IndraDrive, la piattafor-
ma di azionamenti intelligente e
sul sistema di automazione MLD-S
ad asse singolo integrato nell'azio-
namento, IndraMotion per laf = |
matura dei metalli offre soluzoti
plug-and-play per applicazioni@
rulli di alimentazio e soluzrstf
predefinite con rulli'at alimenta—
ziene sono disponibili in due
varianti per garantire una rapida
implementazione e messa in fun-
zione dell'applicazione:

+ Rollfeed Standard (RFS)

+ Rollfeed Extended (RFE)

A FEED

Rollfeed Standard (RFS)

E il controller completo ad asse
singolo per sistemi standard eon
rulli di alimentazione e comprende
atore ¢
HMI. Non ¢ neccessaria alcuna

le unita di controllo

programmazione: basta inserire i
dati di produzione per avviare la
produzione!

Roll feed Extended (RFE)

RFE offre tutte le funzioni di RFES,

+ 8 tool che E prendene wna
conferma a1 1put o di tempo

nme integrato

=10 ps)

—/ressa

Pt doba el iction:

Ll of trares b tory a2 aling Inch G \oatching)
Feai roniniing o
Cycle Ime morkaring on
A FEED e nnm
s~
Active part: m
M= Fin Fiw s
Fredssis | Yeadpar mﬂ Lamngihe 1[0 (NI e
Wahocing T
Srolesimin: a1
%
0L 00 mvmin
Fin [ L] K=
[ Smhr Frrwerine

Part CoLsTies 1]
Micro-dchest  VILOID ran
e L erihfmm ]] el 1) | AcceLw]
=1l 0o | 1000 L m
=] mmmnD | 1mm K1 m FEEQ INTERRILFT P-IF1 331: (=3
m momn| imm L} Press hefore Feed o
He rin Fin i Ral lift maniak (=3
— e Al Lit &uio PO-1301: o
Fal Lif Enabs: o
tlasuring whee midk AT
M= Fin ne- Fi -
I Tt 1 L ] I &

Asse singolo
ive-

Ethernet

PROFIBUS _ [Hrm
"""""" al i

Ethernet

: HMI

“E

MLD?I Tualf.uin.c
= T

Inlmlln
/10

Drives

IndraMotion MLD-S

Safety on Board

IndraDrive puo essere dotato,

ogia di

sicurezza conforme atta normativa

EN 954-1, Cat. 3. Cio consente di
itare il processo di Hie

o mrediante passagal b stetesa

aperti a "velocita ridotta e sicura".

come optional, di

Nell'eventualita di un malfunzio-
namento, tutti gli azionamenti - in
funzione della categoria di arresto
scelta - vengono eb@automatica-
mente in soli 2 ms. Questo costi-
tuisce il pitr elevato livello di sicu-

rezza per il personale, la macchina
e l@ameme—
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| vantaggi per voi

riduzione dei vostri costi di proget-

tazione ed addestramento:

+ minori spese di installazione gra-
zie alle versioni configurate

+ rapida messa in funzione e brevi

periodi di inizid = Jie grazie alla

na-vi-gaz—ieﬁm guida a menu

+ scalabile irms%tenza e funzionalita

+ tecnologia della 5}@1 : ra integra-
ta in conformita alll&rmativa
EN 954-1, Cat. 3

+ vasta gamma di motori altamente
dinamici rotativi e lineari

Riduzione al minimo dei costi ope-

rativi e di manutenzione:

« facile cambio di dispositivo grazie
alla memorizzazione centralizzata
dei dati su flash card (MMC)

+ con l'utilizzo di memoria flash
viene meno la necessita di batterie
per il buffering dei dati

+ la piattaforma di controller "end-
to-end" riduce la pluralita di
modelli e di parti di ricambio

* risparmio energetico e riduzione
dell'usura meccanica grazie alla

regolazione automatica de@ge—
lo di elmmentadone

IndraMotion per la formatura dei metalli — soluzioni per rulli di alimentazione

RFS

RFE!

Modalita operative (Parametri, Manuale, Automatica, Setup)

Alimentazione prima dello stampaggio (colpo singolo, continuo)

Stampaggio prima dell'alimentazione (colpo singolo, continuo)

Contatore prodotto

Diagnosi testo in chiaro
Terminale operatore multilingue

Stato I/0

Dati di produzione
« Ytilizzo delfangele sntazione come Y%
. 3f minuto

* Velocita media wl = I

Odometro 7

Override analogico velocita

Micro-regolazione

Ventilazione rulli (Manuale/Auto)

( AN AN JNONEN N N J

[ 2N AN BNOGARN BN N J

Gestione dei dati per 99 prodotti
* Lunghezza al

* Velocita

* Accelerazione

* Indietro

 Contapezzi

MMC per memorizzazione centralizzata dei dati

Sehermi HMI preconfiguratil = l

Messa in funzione senza Pd_v

Medalita di | = la-zoeﬁe seriale (2 x porta com)

4/0/0/0 060000

4do/®|® 0600 O0O

Comunicazit—Heontrollo
* Parallela/PROFIBUS
* DeviceNet/SERCOS llI

O/10
v/v

O/0
v/v

Start/Stop/Arresto ciclo

Reset contatore prodotti, contapezzi

Cancellazione errori

Tecnologia della sicurezza integrata certificata secondo la normativa EN 954-1, Cat. 3

Clelele

Interfaccia trasmettitore pressa

Fino a 6 lunghezze di alimed = |+e per prodotto

Batching (collegamento di prouotti), 6 o -azient per prodotto

Strumenti prima e dopo il dispositivo di alimentazione

Ottimizzazione automatica angolo di akisl = |iere

Numeq = [amme (gruppo di camme integrato)

S CAN BECEN AN AN MNGAN BN BN J

Aeee-pm?eﬁf;e portante (profili movimento}

@ Standard O Optional V In preparazione

1) Componente per il controllo avanzato 2 Con componente di controllo "Starting

lockout" di base
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Soluzioni ad assi multipli scalabili
con IndraMotion MLD-M e MLC

IndraMotion per| = prmatura del
metalle ¢ la soluzmoiie scalabile per
['automazione, adatta nen pet
applicazioni ad Sens

anche per applies=toni complesse

quali strip-line, sistem
ve@e e sistemi di prorfiattr.

InaraMotion MLD-M, il controllo
"drive-based ndraMotion
MLG, il controllo
troller-based", costituiscono la base
ideale. Il firmware eem—p1 ; le le
funzioni tecnologiche sofo’dispo-

nibili "end-to-end" per entrambe le

-asse "con-

piattaforme.

Entrambi i sistemi offrono i

seguenti vantaggi:

+ comunicazione con sistemi di
controllo di livello superiore

+ componenti I/O modulari

« interfacce riconosciute a livello
internazionale come SERCOS,
PROFIBUS, CANopen,
DeviceNet, Analog e Parallel
Interface

+ struttura di progettazione stan-
dardizzata

+ programmazione conforme alla
normativa IEC 61131-3 e
PLCopen

Assi multipli
"Drive-based"
Ethernet___
PROFIBUS ::- i
""""""""""" L1l
Ethernet
HMI
Sl it
MLD_nh 5—| S
bl 325 ilmd F[l::::::lnll.w.
IIIIlII:I
L g L VO

Drives

IndraMotion MLD-M

Assi multipli
"Controller-based"

Ethernet

Cross Communication

|
M

MLC HMI
STES PROFIBUS
S HIY

v g
)]
b |
=1 I U Fhlu'l'm.nh 2
- = nu l \||||| |i|
Drlves

Hydraullcs Pneumatlcs

IndraMotion MLC

IndraMotion MLD-M ¢ progettato
per applicazioni fino a 8 ass@
periferiche e sensori I/O conBassi
reguisiti: Completamente integrato
pell'unita di contrelle azionamen-
to,| = [sente di sfruttare al massi-
moTe potenzialita di questo siste-
ma di azionamento modulare e

flessibile.

IndraMotion MLC ¢ la scelta giu-
sta se desiderate automatizzare un
sistema con pitt di 8 assi e/o se
avete maggiori requisiti relativa-
mente alle vostre periferiche. MLC
consente anche una anteasio-
ne inerociata con sistentl di con-
trollo supplementari mediante
SERCOS III.
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Strip-line
(alimentazione rulli e raddrizzatore)

Strip-line
(dispositivo di avvolgimento, raddrizzatri-

Sistemi di profilatura incl sistema con

@i di alimentazione sincronizzati
O

Q

-

Strip-line(di

P

=<raddrizzatrici e X—E@i

IndraMotion per la formatura dei metalli = soluzioni ad assi multipli

IndraMotion MLD-M

IndraMotion MLC

Numero di assi 8 16 (32V)
"Drive-based" [ J

"Controller-based" [ ]
Azionamenti supportati

IndraDrive [ ) [ )
IndraDrive Fc (via Fieldbus) - [ J
3 party (via Fieldbus) - [ ]
Azionamenti generici (via SERCOS) - [ ]
Assi idraulici - o’
Funzioni logiche di movimento (excerpt)

Assi portanti virtuali [ ) [ )
Interfaccia per asse portante [ J [ J
Sistema logico di movimento integrato, PY PY
IndraLogic kernel conforme alla normativa IEC 61131-3

Task PLC liberamente programmabili PY PY
(ciclico, a libero funzionamento, controllo su evento)

Memoria di programm::zéa (RAM) 350 kB 8 MB
Memoria libera per conservazione dati 25332 igi;g{;ssz&d) 64 kB
Gor] = |ati di movimento conformi a PLCopen [ ] [ ]
Camme elettroniche [ ] [ ]
Gruppo camme [ ] [ ]
3'T:;?i:/f:-ct:::eedrj'(/:'c')gz});trolIer-based" o/~ o
Funzioni tecnologiche [ J [ J
Interfacce

Ethernet TCP/UDP/IP [ J [ J
Interfaccia SERCOS L [ J
SERCOS I [ J [ J
RS232 [ J [ J
PROFIBUS master/slave -V /e
DeviceNet master/slave —/- O/0
Input e output

Centrale/decentralizzato X8 /09
Moduli funzione - @]

@ Standard O Option

V In preparazione
Rexroth HNC 100, altre versioni presto disponibili 2Moduli I/0 SERCOS Il 38 1/0 gia onboard
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Componenti sistema scalabili
per un'automazione flessibile

IndraDrive e IndraDyn -
la piattaforma di azionamenti

+ output scalabili da 1 a 160 kW

* massime prestazioni e
precisione

+ Safety on Board conforme alla
normativa EN 954-1, Cat. 3

+ azionamento PLC integrato

(optional)

+ sistema di automazione MLD

* ricupero potenza e collegamento

dirett@

allal4a da 380V - 480 V

o H = |contactor intearata ¢
di frenata

+ installazione centrale per mon-
taggio su binario DIN

+ massime prestazioni in formato
terminale ultra-compatto

+ 8 I/O rapidi onboard

+ interfacce di comunicazione
PROFIBUS (master/slave),
RS232 ed Ethernet integrate

+ interfaccia azionamento SER-

COS
integrata

+ connessione diretta della linea
locale  1/O

+ facilita di espansione mediante i
moduli funzione

per comunicazione e @*@le—
afe

intelligente IndraControl L - la piattaforma di
el ; controllo "controller-based" e
- D e L R
s F'I\EITY = VIR %% —
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soluzioni economiche HMI per
tutte le applicazioni

ampia gamma di terminali
IndraControl VCP
"controller-based" — dal keypad
orientato al testo fino al touch-
screer@ﬂmente compatibile
per Faspette arafice

Terminali PC integrati in
IndraControl VEP con touch
screen da 8.4 12.1“ 0 15
Unita di controllo operatore
manuali "PC-based" integrate in
IndraControl VEH per utilizzo
mobile

interfacCe per connessione
Fieldbus, RS232 ed Ethernet
strumenti software ergonomici
per la creazione rapida di
maschere & video
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Inline
Il sistema 170 flessibile in IP20

sistema I/O scalabile per connes-
sione centrale o decentralizzata
massima selettivita dei moduli
digitali con tecnologia a 2,3 o 4
cavi

analogici, funziomali, rele e di ali-

ampia gamma

mentazione
montaggio senza chiavi di servi-

Z10

diagnosi dettagliata di tutti i

moduli

design salva-spazio
Collegamento fieldbus per PRO-
FIBUS e DeviceNet

Fieldline -
Il sistema 170 flessibile in IP67
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:. Ei] i: ﬁ L .n +9 ¥
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sistema I/O scalabile per connes-
sione decentralizzata

massima affidabilita in condizio-
ni di utilizzo gravose

rapida installazione con cavi
fieldbus ready-made
sensori/attuatori connessi per
mezzo di connettori M8 o M12
diagnosi dettagliata di tutti i

moduli

Collegamento fieldbus per PRO-
FIBUS e DeviceNet

RD 500 SFT -
Tecnologia Sinus Fronted

+ equipaggiamento di controllo
digitale fino a 650 kW

+ collegamento dc con assi aggiun-

tivi
+ eccellente affidabilita operativa

nell'eventualita di interruzioni di

« aziomainento di motori sincroni

e asincroni, anche con t—mﬁ@i—
tori

* risparmio energetico grazie al
ricupero di potenza

del &%

+ funzionamento rapido ed uni-
forme psizient tra alimen-
tazione (=fced) e ricupero

(recovery)

+ possibilita di configurazione per

controllo : 0 in qualita di

convertitore d1 frequenza

11
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Presentato

da:

| dati specificati nel presente documento hanno la sola funzione di descrivere il pro-
dotto.

Poiché i nostri prodotti sono soggetti ad una costante evoluzione, le nostre informa-
zioni non costituiscono in alcun modo una dichiarazione relativa ad una determinata
condizione d'impiego o di compatibilita per un'applicazione

. Le informazioni fornite non esentano I'utilizzatore dall'obbligo di valutare e di verifica-
re il prodotto in prima persona. Si prega inoltre di tener presente che i nostri prodotti
sono soggetti ad un naturale processo di invecchiamento ed usura.
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